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Miksi saatosal aojitus ﬁggﬁgﬁgﬁ%ﬁgksen kehittamisen ajureina
on mielenkiinnon I.  Maatalouden laadukas ja
kohteena? tietopohjainen vesienhallinta on

keskeista sadon maaran ja laadun
kannalta, mutta kaytannon toimet ovat
usein tyolaita.

Il.  Kaivojen tilatieto on kayttajan
hallinnoitavana A virhealtista ja
epakaytannollista.

; kastelujérjestelma oo TR P

s 8 lll.  Saan aari-ilmididen on ennustettu
lisaantyvan tulevina vuosina A vetta

vaaraan aikaan vaarassa paikassa.

IV. KHK-p&astojen vahentamistarve luo
painetta pohjaveden pinnan-
korkeuden hallintaan erityisesti
turvemailla.
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e Automaattinen saatdsalaojajarjestelma?
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ra Maankosteuden mittaaminen

e o Séhkdmagneettinen reflektometri (Campbell Scientific)

Maaperan kapasitiivisuuteen ja resistiivisyyteen
perustuva anturi (Soil Scout)

/ e Tensiometri (Irrometer)

° Kipsiblokkianturi (Irrometer watermark)
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v Veden pinnankorkeuden mittaaminen

Paineanturi, "edullinen” (Impress Sensors & Systems
18.605G)

Paineanturi, "korkealaatuinen” (Keller PR-36XW)
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i Tiedonsiirto pellolta pilveen

Lahtokohtana loT-verkkojen hyodyntaminen, koska

x loT-verkot on suunniteltu hajautetuista sijoitetuille
laitteille, jotka siirtéavat pienia tietopaketteja
suhteellisen harvoin. Ajatus sopii erinomaisesti
yhteen salaoja-automaation tarpeiden kanssa.

x  Laitteiden energiankulutus on maltillista A akku-
kaytté on mahdollista.

x  Tiedonsiirtokustannukset ovat kohtuullisia (ei
tarvetta laitekohtaiselle SIM-kortille)
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1 Saaasemat

Siséltda myos kameran
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Eé;': Kaivot

Oulun yliopistossa kehitetaan ja tutkitaan saatdsalaojakaivoa,
jonka

X Pohjaluukun tila on etéohjattavissa langattoman
tietoliikenneverkon kautta.

x  Rakenteeseen kuuluu kaivon vedenpinnan korkeusmittaus
+ pohjaveden pinnankorkeusmittaus kaivon ulkopuolelta.

X Toiminta voi olla osittain tai kokonaan automaattista.
Venttiilin ohjautuminen perustuu esim. pellon pohjaveden
pinnankorkeuden tai maankosteuden pitamiseen
ohjearvossa.

x  Kayttbenergia otetaan auringosta ja varastoidaan
akkupakettiin.
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tn Kaynnissa olevia hankkeita

Automaattinen kosteudenhallinta veden
varastoallasta hyédyntaen

* Automatiikan laajentaminen altakastelun ja
vedenkaytén optimointiin

* Pilotointi Ruukin koekentalla

Laitetekniikan kehittdminen
* etéhallittava kaivo

* energianhallinta
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Automaatio

Kayttajakokemuksien kerdéaminen
* Kaivojen automatiikan kehittaminen * Pilotit tiloilla

* Kaukokartoitusmenetelmien hyédyntaminen
* Edullisetja helpot mittaukset

PeltoS&aato

s/

?4?““._ A ‘ Vipuvoimaa
@i r i EUilta

OULUN
O OULUN YLIOPISTO 1 2014—2020

Lu ke YLIOPISTO ‘ iiiiiiiiiiiiiii
Luke ™" @) suoumasrs > kpedu

\ls
e Tulossa
'\ P ' x Laitetekniikan testaamista
- laboratoriossa kevaalla -22

X Ensimmaiset kenttatestit
keséalla -22

- Luonnonvarakeskuksen koealue,
Ruukki

- Keski-Pohjanmaan ammattiopiston
koealue, Kannus

- Yksittaisia tiloja ainakin Tyrnavalla ja
Nivalassa
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